
Отчет по лабораторной работе 

Цель работы:  
 
 
 
Краткое описание принципа и метода измерений 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Основные  
расчетные формулы 

 

M mgr=  

 

2

2h

r t
ε =  

 

2 1

2 1

M M
J

ε ε
−

〈 〉 =
−

 

Подробное разъяснение 
обозначений 

M  – _______________________________________________________ 
m  – _______________________________________________________ 
g  – _______________________________________________________ 

r  – _______________________________________________________ 
ε  – _______________________________________________________ 
h  – _______________________________________________________ 
t  – _______________________________________________________ 
J〈 〉  – _______________________________________________________ 

2 1M M−  – _________________________________________________ 

2 1ε ε−  – _________________________________________________ 
Задание 1 

h =             , м  hθ =              , м 

Размер шкива № m , кг t , c iM , Н⋅м iε , рад/с2 

1     
2     
3     

1d =         , мм 
 

1r =         , мм 

4     
5     
6     
7     

2d =        , мм 
 

2r =         , мм 

8     
dθ =   mθ =             , кг tθ =                , с – – 

Подпись преподавателя______________________________________ 
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Обработка результатов 
По экспериментальным данным  
построить график зависимости ( )Mε . 
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график зависимости ( )Mε  

 
Задание 2 

h =             м;    m =            кг;      r =            м;     0 таблm =             кг; 

диск: Дm =             кг,   ДR =            м;        коромысла: стm =            кг, стl =           м; 

№ l , м t , c 2l , м2 J , 10–3 кг⋅м2 
1     
2     
3     
4     
5     

 
Обработка результатов 
По экспериментальным данным построить график зави-

симости 2( )J f l= . 
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график зависимости 2( )J f l=  

 
Вывод: 
 
 
 
 
 

 


