
Отчет по лабораторной работе 

Цель работы:  
 
 
 
Краткое описание принципа и метода измерений 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Основные расчетные формулы 
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Подробное разъяснение обозначений 
m1  – _____________________________________________ 

m2  – _____________________________________________ 

mг  – _____________________________________________ 

l1  – _____________________________________________ 

l2  – _____________________________________________ 

l1г  – _____________________________________________ 

l12г  – _____________________________________________ 

T1г  – _____________________________________________ 

Т12г  – ____________________________________________ 

α  – _____________________________________________ 
β  – _____________________________________________ 

 

Название физиче-
ской величины 

Опытные  
данные 

Абсолютная систематиче-
ская погрешность 

Относительная 
погрешность 

Расстояние l1  l1 =                  м lθ  =                   м l l1θ  =  
Расстояние l2  l2 =                  м lθ  =                   м l l2θ  =  
Расстояние lг  lг  =                  м lθ  =                   м l lгθ  =  
Масса маятника 1 m1  =                  кг mθ  =                   кг m m1θ  =  
Масса маятника 2 m2  =                  кг mθ  =                    кг m m2θ  =  
Масса груза mг  =                  кг mθ  =                    кг m mгθ  =  
Период T1г  T1г  =                  с Tθ  =                     с T T1гθ  =  
Период T12г  T12г  =                с Tθ  =                    с T T12гθ  =  
Угол отклонения α  =                    град 

α  =                    рад 
θα  =                град θα α  =  

Угол отклонения β〈 〉  =                град 
β〈 〉  =                рад 

θβ  =                град β β∆ 〈 〉  =  
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Угол 1 2 3 4 5 
Среднее 
значение 

β , град      
β〈 〉 =                , град 
β〈 〉 =                , рад 

             Замечание: т.к. 180° соответствует π радиан, то , 180радϕ ϕ π= °⋅ ° . 
 

Подпись преподавателя______________________________________ 
 
Обработка результатов (значения α  и β〈 〉  подставлять в рад.) 
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Расчёт случайной погрешности  
(прим.: iβ  и β〈 〉  подставлять в град.. для P  = 0,95 и N  = 5: p Nt ,  = 2,78) 
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Расчёт погрешности 
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Вывод: 
 
 
 
 
 
 
 


